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Аннотация.Составлена  математическая модель системы автоматического управления
частотного  электропривода подъема груза в аналоговой и цифровой формах.
Синтезирован  цифровой регулятор демпфирования колебаний скорости перемещения
груза.  Приведены переходные процессы координат привода с регулятором .
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Цифровые системы автоматического управления имеют ряд  преимуществ перед
аналоговыми системами. К таким преимуществам относятся  возможность применения
цифровых вычислительных машин в качестве регуляторов  динамических процессов,
возможность получения практически любых алгоритмов  управления при синтезе
регуляторов, повышенная помехоустойчивость систем  управления, высокая точность
настройки параметров регуляторов, а также  возможность при синтезе цифровых
систем управления применять конформное Z-преобразование, позволяющее, в частных
случаях,  получать системы с конечной длительностью переходного процесса, чего нет в
 аналоговых системах.

...

полный текст во вложении
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