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Происходящие изменения в сфере деятельности инженеров-механиков 
требуют внесения изменений в образовательный процесс. На сегодняшний 
день одним из критериев, определяющих качество инженерного образования, 
необходимо отметить высокий уровень компьютерной подготовки. 
Работодатели уделяют активное внимание уровню подготовкимолодых 
специалистов, владеющих практическими навыками работы в современной 
информационной среде. Преимущественное право при приеме на работу 
дается тем, кто наиболее подготовлен к профессиональной деятельности, 
имеет опыт работы с инженерными компьютерными программами для 
расчета узлов и деталей механизма[1]. 

Для повышения мотивации обучающихся, закрепления усвоенного 
материала при выполнении курсового проекта по теории механизмов и 
машин в Башкирском ГАУ используются несколько компьютерных 
программ, благодаря которым активно осваиваются основные разделы 
дисциплины – структурный и кинематический анализы, а также силовой 
расчет механизма. Это соответствует компетенции - исследует законы 
движения и рассчитывает механические параметры моделей машин, 
приводов и систем (ПК-6.3)[2,3]. 

 Например, при выполнении структурного анализа удобнее всего 
воспользоваться КОМПАС-График автоматизированной системой 
разработки и оформления конструкторской и проектной документации, 
ориентированной на полную поддержку стандартов ЕСКД, СПДС или 
стандартов предприятия. Одним из первых сталкивается с КОМПАС-График, 



который не только позволяет задействовать весь спектр технических 
возможностей, но и задействовать способности обучающегося. Например, 
можно используя меню показать исходные параллельные прямые, по 
которым совершает перемещение ползун, поршень, а та
вспомогательные перпендикулярные прямые, по которым направлено 
релятивное или тангенциальное ускорение. Построение отдельных 
положений механизма ведется по группам Ассура и обычно сводится к 
графическому решению элемен

Один цикл работы механизма предпочтительнее разделить на 12 
положений, тогда приращение
(рис.1). Это обеспечивает в большинстве случаев достаточную практическую 
точность при относительно небольшом количестве построений. Большее 
количество положений делает метод весьма громоздким, приводит к 
значительному затемнению чертежа и трудности его чтения. 
планов скоростей и ускорений выполняем с помощью
параллельных и перпендикулярных прямых.
положений механизма можно увеличить до 24

Рисунок 1 –Построение 

В тех случаях,
положений механизма, 
класса систем автоматизированного проектирования, ориентированн
подготовку интерактивных документов с вычислениями и визуальным 
сопровождением, которая 
применения (рис.2). С помощью формул находим значения скоростей и 
ускорений точек механизма
расчетов.  
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Рисунок 2 – Исходная схема для аналитических вычислений
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Mathcad позволило оперативно вносить изменения в 
и повысить точность вычислений. 

методики проф. Мерцалова Н.И. строим диаграммы сил и 
моментов, приведенного момента инерции и выясняем закон изменения 
угловой скорости начального звена. 

Второй лист проекта включает в себя проведение силового расчета 
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механизма, умеют сделать обоснованный выбор силовой установки для 
механизма. Применение компьютерных программ позволило раскрыть 
творческие способности студентов, визуально продемонстрировать понятия и 
определения. С развитием электронно-вычислительной техники сложилось 
впечатление, что методы графического исследования не соответствуют 
времени и на первый план должны выйти чисто аналитические методы. 

Однако на самом деле графические методы решения задач приобретают 
новое значение, если их использовать в качестве алгоритмов машинного 
решения задач [7]. Такое применение графических методов кинематического 
исследования механизмов позволяет значительно упростить решение, 
упростить программы машинного счета и сделать эти программы 
универсальными.При этом устраняется низкая точность, с помощью ЭВМ 
можно добиться заданной степени точности. При аналитическом решении 
задачи можно обеспечить вывод информации для любого числа положений 
механизма и в любой форме (в виде таблиц, в графическом представлении на 
дисплее, в виде распечатки диаграмм на принтере или их изображении). 
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