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Аннотация. В статье рассматривается интеграция картографических 

сервисов Open Street Map (OSM) в краудсорсинговую платформу для заказа 

«тайных покупателей» с целью оптимизации процесса поиска и выполнения 

заданий. Описаны этапы реализации функционала, включающие добавление 

карты, реализацию пользовательского маркера с автопоиском адреса и расчет 

расстояния до заказа с использованием OSM API и OSRM сервера 

Ключевые слова: геолокация, геокодирование, карта Open Street Map, 

OSRM HTTP server, Nominatim API 

 

Анализ открытых литературных источников [1, 2] демонстрирует, что 

привлечение независимых лиц, именуемых «тайными покупателями», является 

эффективным методом сбора данных о качестве обслуживания клиентов и 

соблюдении стандартов в розничных точках. Для оптимизации процесса поиска 

и найма «тайных покупателей» была разработана специализированная 

краудсорсинговая платформа [3]. 

Чтобы «тайным покупателям» было проще находить задания рядом с 

домом, в платформу добавили карту.Для этого использовались бесплатные 

карты Open Street Map (OSM). 

Первый шаг – добавление карты на страницу краудсорсинговой 

платформы. Так как краудсорсинговая платформа разрабатывалась как React-

приложение для реализации этого шага использовалась библиотека React 

Leaflet, которая предоставляет готовые компоненты карты: сама карта, 



маркеры, подписи к маркерам и т.д. Результат данного этапа представлен на 

рисунке 1. 

Рисунок 1 –

Второй шаг – реализация пользовательского маркера и автопоиск адреса 

по этому маркеру. Пользовательский маркер несложно реализовать при 

помощи самого React Leaflet, а автопоиск адреса 

позволяет произвести Nominatim API. Для этого достаточно обратиться к нему, 

указав координаты по адресу вида

 

https://nominatim.openstreetmap.org/reverse?lat=

 

Ответ имеет следующий вид
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– Внедрение карты на страницу приложения

 

реализация пользовательского маркера и автопоиск адреса 

по этому маркеру. Пользовательский маркер несложно реализовать при 

Leaflet, а автопоиск адреса – обратное

позволяет произвести Nominatim API. Для этого достаточно обратиться к нему, 

указав координаты по адресу вида 

https://nominatim.openstreetmap.org/reverse?lat=location.lat&lon=location.lng

Ответ имеет следующий вид, представленный на рисунке 2.
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обратное геокодирование–  

позволяет произвести Nominatim API. Для этого достаточно обратиться к нему, 

location.lng&format=json 

, представленный на рисунке 2. 



Рисунок 2 

 

Результат использования

карте представлен на рисунке 3.

Рисунок 3 – Реализация пользовательского маркера и автопоиск адреса

 

Третий шаг – расчет расстояния до заказа. 

возможности использовался

OSRM/osrm-backend/blob/master

Рисунок 2 – Результат обратногогеокодирования

Результат использования полученного ответ сразу после 

представлен на рисунке 3. 

Реализация пользовательского маркера и автопоиск адреса

расчет расстояния до заказа. Для реализации данной 

возможности использовался OSRM HTTP server (https://github

master/docs/http.md). 

 

Результат обратногогеокодирования 

разу после выбора точки на 

 

Реализация пользовательского маркера и автопоиск адреса 

Для реализации данной 

github.com/Project-



Для реализации данного шага

пользователь и заказ, реализ

чтобы обе метки были видны 

Далее вышеупомянутый OSRM сервер 

расстояния по маршруту. 

OSRM «router». Адрес необходимого

osrm.org/route/v1/driving/startLocation.lng
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Рисунок 4

 

Результат использования 

платформе представлен на рисунке 

 

Для реализации данного шагана карте размещены 

реализован механизм автоматического выбора масштаба, 

видны на карте. Результат представлен на рисунке 

Далее вышеупомянутый OSRM сервер использовался 

расстояния по маршруту. Для расчета расстояния был использован

Адрес необходимого эндпоинта 

https://router.project-

startLocation.lng,startLocation.lat;endLocation.lng

, представленный на рисунке 4

поставленной задачи используется значение поляdistance. 

4 – Пример JSON-ответа от Nominatim API

Результат использования полученного ответа в краудсорсинговой 

платформе представлен на рисунке 5. 

 два маркера – 

механизм автоматического выбора масштаба, 

представлен на рисунке 5. 

использовался для расчета 

ля расчета расстояния был использован сервис 

endLocation.lng,endLocation.lat 

4. Для решения 

 

ответа от Nominatim API 

краудсорсинговой 



Рисунок 

Полученный результат 

 

Рисунок 6 –

Рисунок 5 – Результат расчета расстояния

 

олученный результат можно проверить через Google Maps (рисунок 

 

– Проверка корректности расчета расстояния

 

 

Результат расчета расстояния 

Maps (рисунок 6). 

Проверка корректности расчета расстояния 



В результате получена функционирующая карта, поддерживающая 

определение местоположения, автоприближение и размещение меток. Также 

было реализовано обратное геокодирование и расчет маршрутного расстояния 

от пользователя до заказа. 
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